
P
ara los d

em
ás m

otores, utilice el am
p

eraje a p
lena carga ind

icad
o en la p

laca. 

	
N

ota: La unid
ad

 se ha configurad
o con valores m

ínim
os y m

áxim
os q

ue p
ued

en verse en la p
arte 

inferior d
e la p

antalla d
e am

p
eraje d

e S
F.

	
   M

otor R
P

M
  (P

ara esta op
ción d

eb
e seleccionarse m

otor d
e sup

erficie) 

	
Introd

uzca las R
P

M
 d

el m
otor según los d

atos d
e la p

laca. 

	
   M

otor C
onfirm

 (C
onfirm

ación d
e m

otor) 

	
S

e utiliza p
ara confirm

ar (guard
ar) las configuraciones anteriores. S

eleccione Yes (S
í) p

ara 

confirm
ar las configuraciones d

el m
otor. La unid

ad
 no funcionará hasta q

ue se realice la 

confirm
ación. N

o se utiliza M
od

b
us ad

d
 P

rg. C
 (D

irección M
od

b
us d

e p
laca p

rog.). 

4. C
o

nfi
g

uració
n d

e las o
p

eracio
nes a p

resió
n co

nstante
		

 (C
onsulte “M

ap
a d

e p
antalla d

e m
enú d

e S
ub

D
rive H

P
X

” p
ara otros m

od
os d

e op
eración).

	
   Franklin E

lec  
   M

enu S
elect  

   C
ntl M

od
e 

	
S

eleccione la configuración de control deseada (aquí utilizam
os la presión constante com

o ejem
plo)

	
   C

ontrol M
od

e  
   P

ress R
eg 

	
   P

S
I  – S

eleccione p
ara ver unid

ad
es d

e p
resión en P

S
I

	
   B

A
R

  – S
eleccione p

ara ver unid
ad

es d
e p

resión en B
ar	

   X
d

ucer  – Introduzca la presión de trabajo del transductor (predeterm
inada = 100 psi/bar)

	
   P

S
I Targt1  – Introd

uzca la p
resión d

e trab
ajo d

esead
a (p

red
eterm

inad
a =

 50 p
si/b

ar)

	
   Lim

it Lvl  – Introduzca la caída de presión antes de reiniciar (predeterm
inada =

 5 psi/bar)

5. C
o

necte lo
s cab

les d
el m

o
to

r

	
C

onecte los cab
les d

el m
otor a la term

inal d
e salid

a en “U
/T1”, “V

/T2” y “W
/T3”

	
C

onecte la tierra a una d
e las term

inales d
e tierra en la p

arte inferior d
e la unid

ad
.

6. A
ctive el interrup

to
r

	
   D

rive M
enu  

   Franklin E
lec  

   M
enu S

elect  
   C

ntl M
od

e  
   S

w
itch 1 M

od
e  

   R
un O

p
en 

	
La b

om
b

a arrancará si el interrup
tor 1 está ab

ierto (p
. ej., p

ara p
resión constante, la p

resión en el 

sistem
a está p

or encim
a o p

or d
eb

ajo d
e la p

resión d
esead

a)

7. A
cceso

 ilim
itad

o
 a p

arám
etro

s
	

U
tilizad

o p
ara tener acceso a m

últip
les p

arám
etros d

e la unid
ad

.

	
   M

ain M
enu 

	
   A

ccess Level  

   E
xp

ert 

D
es

cr
ip

ci
ó

n 
y 

o
p

er
ac

ió
n:

A
	

E
st

ad
o

 d
e 

p
an

ta
lla

: M
ue

st
ra

 la
s 

co
nfi

gu
ra

ci
on

es
 p

re
d

et
er

m
in

ad
as

. E
l c

on
te

ni
d

o 
d

e 
p

an
ta

lla
  

p
ue

d
e 

co
nfi

gu
ra

rs
e.

B
	

Lí
ne

a 
d

e 
m

en
ú:

 M
ue

st
ra

 e
l n

om
b

re
 d

el
 m

en
ú 

o 
su

b
m

en
ú 

ac
tu

al
.

C
	

S
ub

m
en

ús
: M

ue
st

ra
 u

na
 li

st
a 

d
e 

lo
s 

su
b

m
en

ús
 d

el
 m

en
ú 

ac
tu

al
.

D
	

C
ua

d
ro

s 
d

e 
d

es
p

la
za

m
ie

nt
o

: I
nd

ic
a 

si
 h

ay
 s

ub
m

en
ús

 o
 n

iv
el

es
 a

d
ic

io
na

le
s 

d
e 

ac
ce

so
  

ut
ili

za
nd

o 
la

 d
ire

cc
ió

n 
d

e 
la

s 
fle

ch
as

. E
l c

ua
d

ro
 e

n 
b

la
nc

o 
in

d
ic

a 
q

ue
 n

o 
ha

y 
su

b
m

en
ús

  
o 

ni
ve

le
s 

ad
ic

io
na

le
s 

d
e 

ac
ce

so
.

E
	

Lí
ne

a 
d

e 
es

ta
d

o
: M

ue
st

ra
 la

s 
fu

nc
io

ne
s 

as
ig

na
da

s 
a 

lo
s 

bo
to

ne
s 

de
 fu

nc
ió

n 
F1

 a
 F

4.
F	

B
o

to
ne

s 
d

e 
fu

nc
ió

n:
 

F1
 -

 M
ue

st
ra

 e
l c

ód
ig

o 
d

el
 p

ar
ám

et
ro

 s
el

ec
ci

on
ad

o 
o 

in
fo

rm
ac

ió
n 

d
e 

A
yu

d
a.

 
F2

 -
 N

av
eg

a 
ha

ci
a 

la
 iz

q
ui

er
d

a 
o 

la
 d

er
ec

ha
 O

 r
eg

re
sa

 a
l m

en
ú 

an
te

rio
r. 

F3
 -

 N
av

eg
a 

ha
ci

a 
la

 iz
q

ui
er

d
a 

o 
la

 d
er

ec
ha

 O
 a

va
nz

a 
al

 m
en

ú 
si

gu
ie

nt
e.

 
F4

 -
 C

om
an

d
o 

y 
re

fe
re

nc
ia

 a
 t

ra
vé

s 
d

el
 t

er
m

in
al

.
G

	
B

o
tó

n 
ro

jo
 D

et
en

er
/R

es
ta

b
le

ce
r:

 A
l p

re
si

on
ar

 e
st

e 
b

ot
ón

 la
 u

ni
d

ad
 s

e 
 

d
et

en
d

rá
. P

ar
a 

re
in

ic
ia

r 
la

 u
ni

d
ad

 s
e 

d
eb

e 
d

es
co

ne
ct

ar
 la

 a
lim

en
ta

ci
ón

 d
e 

 
en

tr
ad

a 
y 

vo
lv

er
 a

 c
on

ec
ta

rla
. 

H
	

B
o

tó
n 

E
S

C
: S

al
e 

d
e 

un
 m

en
ú,

 p
ar

ám
et

ro
 O

 c
an

ce
la

 u
n 

va
lo

r 
p

ar
a 

re
gr

es
ar

 a
l  

va
lo

r 
an

te
rio

r 
en

 la
 m

em
or

ia
.

I	
B

o
tó

n 
ve

rd
e 

E
je

cu
ta

r:
 A

ct
ua

lm
en

te
 d

es
ha

b
ili

ta
d

o.
 N

o 
ut

ili
za

r.
J	

B
o

tó
n 

d
e 

na
ve

g
ac

ió
n/

p
er

ill
a:

 P
er

ill
a 

d
e 

p
re

si
ón

 y
 g

iro
 p

ar
a 

na
ve

ga
r 

p
or

  
la

s 
p

an
ta

lla
s 

d
e 

m
en

ú 
o 

ca
m

b
ia

r 
lo

s 
p

ar
ám

et
ro

s 
d

e 
lo

s 
va

lo
re

s.
K

	
B

o
tó

n 
A

va
nz

ar
/R

et
ro

ce
d

er
: A

ct
ua

lm
en

te
 d

es
ha

b
ili

ta
d

o.
 N

o 
ut

ili
za

r.

C
o

ne
xi

o
ne

s:
A

lim
en

ta
ci

ó
n:

 -
 C

on
ec

te
 lo

s 
ca

b
le

s 
a 

la
 t

er
m

in
al

 d
e 

en
tr

ad
a 

en
 “

R
/L

1”
, “

S
/L

2”
 y

 “
T/

L3
”.

 -
 C

on
ec

te
 la

 t
ie

rr
a 

a 
un

a 
d

e 
la

s 
te

rm
in

al
es

 d
e 

tie
rr

a 
en

 la
 p

ar
te

 in
fe

rio
r 

d
e 

la
 u

ni
d

ad
.

C
ab

le
s 

d
el

 m
o

to
r:

 -
 N

o 
co

ne
ct

e 
lo

s 
ca

b
le

s 
d

el
 m

ot
or

 p
or

 e
l m

om
en

to
.

D
is

p
o

si
ti

vo
 p

ilo
to

/c
o

nt
ro

le
s:

Tr
an

sd
uc

to
r 

d
e 

p
re

si
ó

n
P

ar
a 

tr
an

sd
uc

to
re

s 
d

e 
d

os
 c

ab
le

s 
co

n 
p

ro
te

cc
ió

n 
(4

-2
0 

m
a)

, c
on

ec
te

 e
l c

ab
le

  
ne

gr
o 

(-
) a

l t
er

m
in

al
 “

A
I2

” 
d

el
 b

lo
q

ue
 d

e 
te

rm
in

al
es

 d
e 

co
nt

ro
l y

 e
l c

ab
le

 r
oj

o 
(+

) a
: 

  -
 L

a 
te

rm
in

al
 “

+
10

” 
p

ar
a 

tr
an

sd
uc

to
re

s 
d

e 
10

 v
ol

tio
s 

  -
 L

a 
te

rm
in

al
 “

+
24

” 
p

ar
a 

tr
an

sd
uc

to
re

s 
d

e 
24

 v
ol

tio
s 

N
o

ta
: H

ab
rá

 u
n 

p
ue

nt
e/

co
ne

xi
ón

 e
nt

re
 e

l b
lo

q
ue

 d
e 

te
rm

in
al

es
 C

IC
 (“

24
 V

”)
  

y 
el

 b
lo

q
ue

 d
e 

te
rm

in
al

es
 d

e 
co

nt
ro

l (
“P

W
R

”)
. N

o
 r

et
ir

ar
 e

st
e 

ca
b

le
 d

e 
ac

o
p

la
m

ie
nt

o
.

S
u

b
D

ri
v
e
 H

P
X

 G
u

ía
 R

áp
id

a 
d

e 
C

o
n

su
lt

a
Pa

ra
 o

p
er

ac
io

n
es

 a
 p

re
si

ó
n

 c
o

n
st

an
te

 (
5 

- 
20

0 
h

p
 in

d
ep

en
d

ie
n

te
)

D
ET
EN
ER

R
ES
TA
B
LE
C
ER

F1
F2

F3
F4

ES
C

FU
N
C
IO
N
A
M
IE
N
TO

AV
A
N
ZA
R

R
ET
R
O
C
ED
ER

IN
T

A B C E F G
H J KD

I

M
E

N
Ú

 P
R

IN
C

IP
A

L

C
ód

ig
o

TK
<<

>>

M
E

N
Ú

 D
E

 U
N

ID
A

D
N

IV
E

L 
D

E
 A

C
C

E
S

O
A

B
R

IR
/G

U
A

R
D

A
R

 C
O

M
O

C
O

N
TR

A
S

E
Ñ

A
ID

IO
M

A

1 2 3 4 5C
FI

R
E

M
A

P
P

+3
0,

0 
H

z

C
IC

Te
rm

in
al

B
lo

q
ue

C
o

nt
ro

l
Te

rm
in

al
B

lo
q

ue

R/
L1

S/
L2

T/
L3

U
/T
1

V/
T2

W
/T
3

Te
rm

in
al

es
 d

e 
tie

rr
a 

(r
eq

ui
er

e
co

ne
xi

o
ne

s)
Te

rm
in

al
 d

e 
en

tr
ad

a
Te

rm
in

al
 d

e 
sa

lid
a

P24

0V

LI1

LI2

LI3

LI4

LI5

LI6

+24

PWR

R1A

R1B

R1C

R2A

R2C

+10

AI1+

AI1-

COM

AI2

COM

AO1

24V

COM

LI51

LI52

LI53

LI54

Terminales de control
Terminales de 
alimentaciónTerminal de pantalla gráfica

S
u

b
D

riv
e
 H

P
X

 G
u

ía R
áp

id
a d

e C
o

n
su

lta
In

stru
ccio

n
es d

e C
o

n
fi

g
u

ració
n

1. S
ig

a esto
s p

aso
s antes d

e co
m

enzar la co
nfi

g
uració

n:
	

1. D
esconecte los cab

les d
el m

otor

	
2. C

onecte el transd
uctor

	
3. E

nciend
a la unid

ad

	
4. S

e m
ostrará la p

antalla d
e estad

o; p
resione el b

otón d
e navegación/p

erilla p
ara 	

    
ingresar al M

ain M
enu  (M

enú p
rincip

al)

	
“

”		
significa d

esp
lazarse al p

unto correcto (girar la p
erilla d

e navegación) y 		


	
realice la selección (p

resione la p
erilla d

e navegación circular)

	
“      ”	

significa p
resionar el b

otón E
S

C
 d

e la term
inal

2. C
o

nfi
g

ure fecha y ho
ra

 

	
   M

ain M
enu  

   D
rive M

enu  
   Franklin E

lec  
   D

ate/Tim
e S

ettings 

	
C

onfigure la fecha y la hora (FO
R

M
ATO

 =
 d

ía/m
es/año), d

esp
lácese hacia la izq

uierd
a o d

erecha 

utilizand
o los b

otones F2 y F3 y p
resione el b

otón d
e navegación/p

erilla p
ara configurar el núm

ero 

o p
resione 

E
S

C

3. S
eleccio

ne el m
o

to
r d

esead
o

	
   M

ain M
enu  

   D
rive M

enu  
   Franklin E

lec 

	
	 

Verifiq
ue q

ue M
enu S

elect  (S
elección d

e m
enú) esté configurad

o en M
otors (M

otores)

	
   Inp

ut P
ow

er (E
nergía d

e entrad
a) 

	
M

onofásico (únicam
ente d

isp
onib

le en unid
ad

es 230 V
/460 V

 selectas)

	
Trifásico

	
   Tip

o d
e m

otor 

	
60 H

z sum
ergib

le (S
ub

M
 60 H

z)

	
60 H

z d
e sup

erficie (S
urF 60 H

z)

	
50 H

z sum
ergib

le (S
ub

M
 50 H

z)

	
50 H

z d
e sup

erficie (S
urF 50 H

z)

	
   M

otor S
ize (Tam

año d
el m

otor) 

	
Introd

uzca los cab
allos d

e fuerza (hp
) o K

ilow
atts (kW

) [50 H
z únicam

ente] d
el m

otor

	
   M

otor Volts (Voltaje d
el m

otor) 

	
Introd

uzca el voltaje nom
inal d

el m
otor

	
   N

/P
 A

m
p

s (A
m

p
eraje d

e p
laca) 

	
Introd

uzca el am
p

eraje nom
inal d

el m
otor. P

ara ap
licaciones d

e 60 H
z sum

ergib
les, utilice el 

am
p

eraje d
e factor d

e servicio (S
F) ind

icad
o en la p

laca d
el m

otor o en el m
anual d

e ap
licación, 

instalación y m
antenim

iento.  

225948101 M
1579 R

ev. 1 08-11

400 E. Sp
rin

g
 St., B

lu
ffto

n
, IN

 46714
Tel.: 260.824.2900 • Fax: 260.824.2909

w
w

w
.fran

klin
-electric.co

m

Ca
bl

e 
bl

in
da

do
 c

on
 fo

rro
10

 p
ie

s 
de

 lo
ng

itu
d,

 
0,

17
7 

de
 d

iá
m

et
ro

Ca
bl

e 
bl

in
da

do
 c

on
 fo

rro
10

 p
ie

s 
de

 lo
ng

itu
d,

 
0,

17
7 

de
 d

iá
m

et
ro

2.
60

3.
64

1/
4 

M
N

PT

1/
4 

M
N

PT
1/

2 
M

N
PT0.
87

5

H
ex

ag
on

al
de

 7
/8

”

H
ex

ag
on

al
 d

e 
7/

8”

T
ip

o
s 

d
e 

Tr
an

sd
uc

to
re

s

LI
1

LI
5

+2
4

0V

A1

P
W

R

+1
0

A
I1

+

A
I2

A
I1

-

C
O

M

C
O

M

A
O

1

LI
3

LI
2

LI
6

LI
4

+ P E
-

C
on

ec
te

 e
l t

ra
ns

d
uc

to
r 

al
 

te
rm

in
al

 +
24

 o
 +

10
 d

ep
en

d
ie

nd
o 

d
el

 v
ol

ta
je

 n
om

in
al

 d
el

 s
en

so
r. 

(T
ra

ns
d

uc
to

r 
se

rie
 A

S
T4

00
0 

co
n 

p
ot

en
ci

a 
no

m
in

al
 1

0-
28

 V
 C

C
). 

C
o

ne
xi

ó
n 

d
e 

tr
an

sd
uc

to
re

sE
S

C

P
R
E
C
A
U
C
IÓ

N
: 

C
um

p
la

 c
on

 la
s 

in
d

ic
ac

io
ne

s 
d

e 
se

gu
rid

ad
 (p

re
si

ón
 n

om
in

al
 m

áx
im

a)
 d

el
 t

an
q

ue
 

d
e 

p
re

si
ón

 d
el

 s
is

te
m

a,
 a

se
gú

re
se

 d
e 

in
st

al
ar

 e
l 

ta
nq

ue
 y

 e
l s

en
so

r 
d

e 
ac

ue
rd

o 
co

n 
lo

s 
es

tá
nd

ar
es

 
co

rr
es

p
on

d
ie

nt
es

 e
 in

cl
uy

a 
un

a 
vá

lv
ul

a 
d

e 
 

al
iv

io
 d

e 
p

re
si

ón
.

N
o 

ex
tr

ai
ga

 e
l 

ac
op

la
m

ie
nt

o.



SubDrive HPX Guía Rápida de Consulta Mapa de Pantalla del Menú

MENÚ PRINCIPAL

MENÚ DE UNIDAD

NIVEL DE ACCESO

ABRIR/GUARDAR COMO

CONTRASEÑA

IDIOMA

MONITORING CONFIG.  
(CONFIG. DE MONITOREO)

MENÚ DE UNIDAD
SIMPLY START (ARRANQUE SIMPLE)

MONITORING (MONITOREO)

SETTINGS (CONFIGURACIONES)

MOTOR CONTROL  
(CONTROL DEL MOTOR)

INPUTS/OUTPUTS CFG  
(CFG. DE ENTRADAS/SALIDAS)

COMMAND (COMANDO)

APPLICATION FUNCT.  
(FUNC. DE APLICACIÓN)

FAULT MANAGEMENT (ADMINISTRACIÓN DE FALLAS)

COMMUNICATION (COMUNICACIÓN)

DIAGNOSTICS (DIAGNÓSTICO)

IDENTIFICATION (IDENTIFICACIÓN)

FACTORY SETTINGS (CONFIGURACIÓN DE FÁBRICA)

Franklin Elec

Cntl Mode (Modo de control) Notas:

Control Type (Tipo de control) : Franklin -
Pressure or Flow (Presión o flujo) : 0 PSI/Bar o 0% Una lectura de la presión o el flujo del transductor

Menu Select (Selección de menú) : Cntl Mode (Modo de control) -

Switch 1 Mode  
(Modo de interruptor 1)

: Not Used (Sin utilizar) P El modo de interruptor 1 se selecciona  
utilizando una marca de verificación

(el predeterminado es “Not Used” [Sin utilizar])
Trp-Open (Disparo abierto)

Trp-Close (Disparo cerrado)

Run Open (Ejecutar abierto)

Run Close (Ejecutar cerrado)

FLW Open (Flujo abierto)

FLW Close (Flujo cerrado)

Sec Targt (Segundo objetivo)

Switch 2 Mode  
(Modo de interruptor 2)

: Not Used (Sin utilizar) P El modo de interruptor 2 se selecciona  
utilizando una marca de verificación

(el predeterminado es “Not Used” [Sin utilizar])
Trp-Open (Disparo abierto)

Trp-Close (Disparo cerrado)

Run Open (Ejecutar abierto)

Run Close (Ejecutar cerrado)

FLW Open (Flujo abierto)

FLW Close (Flujo cerrado)

Sec Targt (Segundo 
objetivo)

Control Mode (Modo de control) : Switch Cn  
(Control de interruptor)

PSI Seleccione Sí para unidades PSI
Bar Seleccione Sí para unidades Bar

Xducer (Transductor) Ajuste el rango del transductor (en psi/bar)
Press Cyc*  

(Ciclo de presión)
PSI Seleccione Sí para unidades PSI

Bar Seleccione Sí para unidades Bar

Xducer (Transductor) Ajuste el rango del transductor (en psi/bar)

PSI Targt1  
(Objetivo 1 en PSI)

Ajuste la presión deseada 1 (en psi/bar)

PSI Targt2  
(Objetivo 2 en PSI)

Ajuste la presión deseada 2 (en psi/bar)

Limit Lvl  
(Nivel de límite)

Ajuste el nivel de límite (en psi/bar)

Flow Cntl* (Control de flujo)
FL Targt1  

(Objetivo 1 de flujo)

Ajuste el flujo deseado No. 1 
(en % de la clasificación de escala completa del 
medidor de flujo, es decir a la salida de 20 mA máx.)

FL Targt2  
(Objetivo 2 de flujo)

Ajuste el flujo deseado No. 2 
(en % de la clasificación de escala completa del 
medidor de flujo, es decir a la salida de 20 mA máx.)

Press Reg*  
(Regulador de presión)

PSI Seleccione Sí para unidades PSI

Bar Seleccione Sí para unidades Bar

Xducer (Transductor) Ajuste el rango del transductor (en psi/bar)

PSI Targt1  
(Objetivo 1 en PSI)

Ajuste la presión deseada No. 1 (en psi/bar)

PSI Targt2  
(Objetivo 2 en PSI)

Ajuste la presión deseada No. 2 (en psi/bar)

Limit Lvl  
(Nivel de límite)

Ajuste el nivel de límite (en psi/bar)

Pipe Fill Ena (Llenado 
de tuberías habilitado)

Característica para llenado de tuberías  
habilitado/deshabilitado

Pipe Fill Tgt (Objetivo 
de llenado de tuberías)

Presión deseada para llenado de tuberías (en psi/bar)

Pipe Fill Spd (Velocidad 
de llenado de tuberías)

Velocidad de motor fija para llenado de tuberías

Pipe Fill Tim (Tiempo de 
llenado de tuberías)

Tiempo que el llenado de tuberías permanece activo

Level Cnt (Control de nivel) PSI Seleccione Sí para unidades PSI
Bar Seleccione Sí para unidades Bar

Xducer (Transductor) Ajuste el rango del transductor (en psi/bar)

Modbus add Prg C. (Dirección 
Modbus de placa prog.)

: OFF (APAGADO) No ajustar

DATE/TIME SETTINGS 
(CONFIGURACIONES DE  
FECHA Y HORA)

: Ajuste la fecha y la hora

Franklin Elec
Control Type (Tipo de control) : Franklin
Pressure or Flow  
(Presión o flujo)

:
0 PSI/Bar o 0%

Menu Select  
(Selección de menú)

:
Motors (Motores)

Cntl Mode  
(Modo de control)

Parámetro
Registro de datos

Motors (Motores) Notas:

Control Type (Tipo de control) : Franklin -

Pressure or Flow (Presión o flujo) : 0 PSI/Bar o 0% Lectura de presión o flujo del transductor

Menu Select (Selección de menú) : Motors (Motores) -

Input Power (Voltaje de entrada) Monofásico La opción monofásico está únicamente disponible en 
unidades 230 V/460 V selectasTrifásico

Tipo de motor : SubM 
60 Hz

Motor Size (Potencia del motor) Potencia, en hp (5 - 200 hp)

Motor Volts (Voltaje del motor) Voltaje del motor 200-575 V

SF Amps (Amperaje de FS) Amperaje de factor de servicio: 4-500 A

Motor Confirm  
(Confirmación de motor)

No/Sí: Configurar en “Yes” (Sí) para aplicar las 
configuraciones del motor

SurF 
60 Hz

Motor Size (Potencia del motor) Potencia, en hp (5 - 200 hp)

Motor Volts (Voltaje del motor) Voltaje del motor 200-575 V

SF Amps (Amperaje de FS) Amperaje de factor de servicio: 4-500 A

RPMs (RPM) Velocidad nominal del motor en RPM

Motor Confirm  
(Confirmación de motor)

No/Sí: Configurar en “Yes” (Sí) para aplicar las 
configuraciones del motor

SubM 
50 Hz

Motor Size (Potencia del motor) Potencia, en kW (3,7-250 kW)

Motor Volts (Voltaje del motor) Voltaje del motor 200-575 V

N/P Amps (Amperaje de placa) Amperaje de la placa: 4-500 A

Motor Confirm  
(Confirmación de motor)

No/Sí: Configurar en “Yes” (Sí) para aplicar las 
configuraciones del motor

SurF 
50 Hz

Motor Size (Potencia del motor) Potencia, en kW (3,7-250 kW)

Motor Volts (Voltaje del motor) Voltaje del motor 200-575 V

N/P Amps (Amperaje de placa) Amperaje de la placa: 4-500 A

RPMs (RPM) Velocidad nominal del motor en RPM

Motor Confirm  
(Confirmación de motor)

No/Sí: Configurar en “Yes” (Sí) para aplicar las 
configuraciones del motor

Modbus add Prg C. (Dirección 
Modbus de placa prog.)

: OFF (APAGADO) No ajustar

DATE/TIME SETTINGS 
(CONFIGURACIONES DE  
FECHA Y HORA)

: Ajuste la fecha y la hora

Registro de datos Notas:

Control Type (Tipo de control) : Franklin -

Pressure or Flow (Presión o flujo) :
0 PSI/Bar o 0%

Seleccione la lectura de visualización en  
presión o flujo

Menu Select (Selección de menú) : Registro de datos -

Run Time (Tiempo de ejecución) : Ajuste el tiempo de ejecución (en minutos)

Lst Prm Chg  
(Último cambio de programa)

: --------- -

dd/mm - 13:16 : Mtr Typ (Tipo de motor) -

Cntrl. Faults (Fallas de controlador) : --------- -

Clear Log (Borrar registro) : Seleccionar “Yes” (Sí) o “No” (No)

dd/mm - 13:18 : Restart E (Reinicio E) -

dd/mm - 13:18 : Drive Fault (Falla de unidad) -

etc. : -

Modbus add Prg C. (Dirección 
Modbus de placa prog.)

: OFF (APAGADO) No ajustar

DATE/TIME SETTINGS 
(CONFIGURACIONES  
DE FECHA Y HORA)

: Ajuste la fecha y la hora

Parámetro Notas:

Control Type (Tipo de control) : Franklin -
Pressure or Flow (Presión o flujo) : 0 PSI/Bar o 0% Lectura del transductor en presión o flujo
Menu Select (Selección de menú) : Parámetro -
Undrload Trip (Disparo de falta de carga) : --------- -
Trip Point (Punto de disparo) : Ajuste el punto de disparo (en %)
Idle Time (Tiempo de inactividad) : Ajuste el tiempo de restablecimiento (en minutos)
Restarts (Reinicios) : Ajuste la cantidad de reinicios después de la falla por baja carga
Other Trps (Otros disparos) : --------- -

Idle Pst Trp (Inactividad post disparo) :
Ajuste el tiempo de inactividad después de disparo  
(en minutos)

Restarts (Reinicios) :
Ajuste la cantidad de reinicios después de todas las demás fallas 
(distintas a la de baja carga)

Habilitaciones : --------- -
Dip Test (Prueba de inmersión) : Seleccionar “Yes” (Sí) o “No” (No) (“Yes” anula Bump [Impacto])

Bump (Impacto) :
Seleccionar “Yes” (Sí) o “No” (No) (“Yes” anula Dip Test  
[Prueba de inmersión])

Quick Stp (Detención rápida) : Seleccionar “Yes” (Sí) o “No” (No)
Temporizadores : --------- -

Idle (Inactividad) :
Ajuste el tiempo de inactividad después de apagado  
(en minutos)

SW1 Delay (Retardo de interruptor 1) :
Ajuste el tiempo de retardo del interruptor 1  
(tiempo de espera en segundos)

SW2 Delay (Retardo de interruptor 2) :
Ajuste el tiempo de retardo del interruptor 2  
(tiempo de espera en segundos)

NFD Timer  
(Temporizador sin detección de flujo)

:
Ajuste el temporizador para detección de ausencia de flujo  
(en segundos)

Hertz : --------- -
Max (Máx.) : Ajuste el límite máximo de hertz
Min (Mín.) : Ajuste el límite mínimo de hertz
Hand (Manual) : Ajuste el control de velocidad manual máximo
Accel (Aceleración) : Ajuste la aceleración (en Hz/s)
Cntrl Loop (Bucle de control) : --------- -
Proportionl (Proporcional) : Ajuste la ganancia proporcional (en %)
Rst Rate (Velocidad de restablecimiento) : Ajuste el rango de restablecimiento restablecimiento (en minutos)
Control de EFlex : --------- -
EFlex Ctrl Enble  
(Control de EFlex habilitado)

: Seleccionar “Yes” (Sí) o “No” (No)

Software Ver (Versión de software) : --------- -

Número de versión HPX : Número de versión de software, código de fecha de lanzamiento

Reset Timers  
(Temporizadores de restablecimiento)

:

Seleccione “Yes” (Sí) o “No” (No) (“Yes” borra los temporizadores 
del equipo para permitir que el equipo se restablezca 
inmediatamente para fines de prueba. Debe configurarse en “Yes” 
cada vez).

Modbus add Prg C.  
(Dirección Modbus de placa prog.)

: OFF (APAGADO) No ajustar

DATE/TIME SETTINGS 
(CONFIGURACIONES DE FECHA Y HORA)

: Ajuste la fecha y la hora

*La opción de pantalla depende del modo seleccionado


